
深圳创介医疗科技有限公司 项目介绍

一、公司概况

深圳创介医疗科技有限公司（以下简称"创介医疗"或"公司"）是一家聚焦于柔性介入手术机器人系统

的创新医疗器械企业，代表产品包括"创介神磁"磁控神经介入机器人与"创介灵镜"呼吸介入机器人。公司

的孵化与成长深度绑定招商局集团与香港中文大学（深圳）旗下深圳人工智能与机器人研究院（AIRS）

的协同网络。公开工商信息显示，公司股东包括招商局先进技术开发（深圳）有限公司（持股约42.875%

）、深圳米尔思创新科技有限公司（持股约42.875%）、深圳创介未来伙伴合伙企业（有限合伙，持股约1

2.5%）以及自然人韩龙（持股约1.75%）。

在手术机器人国产化与"央企+高校研究院"联合孵化硬科技的浪潮下，创介医疗的设立背景具有典型

性：由高校科研团队提供技术源头，由央企产业资本提供资金与场景，形成从实验室到产业化的快车道

。招商局集团作为业务涵盖交通、金融、地产与战略性新兴产业的中央企业，近年将医疗装备等硬科技

作为布局方向，创介医疗正是这一战略在医疗机器人领域的落子。

二、核心科学与技术（或核心业务）

创介医疗的技术核心是将"磁控柔性介入"与机器人控制相结合，开发可经自然腔道或血管到达病灶的

柔性介入器械。其两个代表产品对应不同临床场景：

"创介神磁"磁控神经介入机器人，面向神经介入（如脑血管）手术，利用外部磁场对体内磁化柔性导

管进行非接触式操控，从而降低对术者手部稳定性的依赖、减少辐射暴露，并提升在迂曲血管中抵达靶

点的能力。"创介灵镜"呼吸介入机器人，则面向呼吸道疾病的诊断与治疗介入（如支气管镜下操作），通

过机器人辅助提升气道内操作的精准度。

柔性介入区别于传统刚性金属导丝/导管，其器械在磁场或机械驱动下可变形、贴壁行进，理论上能

减少血管/气道壁损伤。该方向是手术机器人领域中与达芬奇式腹腔镜硬式系统并行的另一技术路线，技

术难点在于柔性体的力反馈、路径规划与实时控制。磁控方式通过体外永磁/电磁阵列产生梯度场与旋转

场，实现对导管头端的指向与推进控制。

三、主要产品与管线

公司目前公开的两大产品系列即"创介神磁"与"创介灵镜"。二者均处于创新医疗器械的早期至临床前/

注册推进阶段，具体的产品注册类型（按医疗器械分类目录归属）、临床试验进度与预计获批时间未见

统一公开披露，属待确认信息。从公开活动看，公司积极参与行业赛事与场景验证：曾参加第十届"创客

中国"智能仿生机器人大赛等相关活动；在2026年世界人工智能大会期间，其相关场景入选央企AI高价值

场景"百业智景"展示；公司层面亦在广东省中试平台计划框架下推进产业化能力建设（公开信息提及计划

投资约2亿元）。中试平台的建设意味着公司正从样机验证走向工程化与小规模量产准备。

四、适应症与疾病背景（如适用）

神经介入机器人面向的是脑卒中（缺血性卒中、动脉瘤等）及神经血管疾病的微创治疗场景。中国

脑卒中发病率高、致死致残率高，神经介入手术对术者经验与辐射防护要求严苛，机器人辅助有望改善

可及性。呼吸介入机器人面向的则是肺癌等呼吸道疾病的活检、消融与气道介入治疗场景，中国吸烟相

关肺癌负担沉重，早诊早治对介入手段提出更高要求。两类场景均为手术机器人具有明确临床价值的方

向。手术机器人在这两类专科的应用，核心价值在于提升操作精度、缩短学习曲线与降低术者职业伤害

。仅脑卒中年新发患者即以百万计，介入取栓等术式渗透率仍有提升空间。

五、竞争格局



手术机器人国内已形成多梯队格局：腔镜手术机器人以直觉外科达芬奇为标杆，国产如微创图迈、

威高妙手等已获批；神经介入与呼吸介入等专科机器人尚处早期，参与者包括润迈德、强联智创（神经

介入AI/机器人）、朗合医疗（呼吸介入机器人）等。创介医疗以"磁控柔性"为技术标签，与多数以导丝

推送/主从操控为主的方案形成差异。其挑战在于柔性器械的力学控制精度、临床验证周期与监管审批路

径的清晰度。招商局体系的产业资源与AIRS的科研背景，是其在资本与技术上相对初创团队的优势。专

科手术机器人市场尚未固化，先行者的临床数据积累将决定长期位势。总体而言，该细分赛道技术门槛

高、玩家相对较少，但商业化周期长。

六、团队与平台

公司核心人物为创始人韩龙，公开信息显示其为AIRS（深圳人工智能与机器人研究院）副院长兼医

疗机器人中心主任，师从香港中文大学（深圳）校长徐扬生院士，在医疗机器人领域有较深的学术与工

程积累。公司与AIRS、招商局体系形成"科研—产业—资本"三位一体的孵化结构：AIRS提供算法与机器

人技术源头，招商局先进技术开发公司提供产业资本与场景资源。2024年1月，公司与招商局共建"医疗机

器人未来产业联合实验室"，进一步强化产学研协同。2026年4月，招商局集团总经理石岱曾调研公司，体

现集团对该项目的重视。这一治理结构使其兼具学术严谨性与产业落地导向。徐扬生院士团队在机器人

与智能系统领域的积累，为平台提供了学术背书。

七、融资与资本

创介医疗在股权结构上由招商局先进技术开发（深圳）有限公司与深圳米尔思创新科技各持股约42.8

75%，两者并列为第一大股东，深圳创介未来伙伴合伙企业（有限合伙）持股约12.5%，韩龙持股约1.75%

。公开渠道未见独立的外部财务融资轮次披露。作为招商局体系联合孵化项目，其资本支持主要来自股

东出资与集团内部产业资源；2026年前后公司发生股东变更，具体变更细节与是否引入新投资人未公开

披露。广东中试平台计划约2亿元的投资安排，若落地将显著增强其工程化能力，但相关资金性质（政府

补贴/股东投入/市场化融资）未明确披露。一般而言，此类硬科技项目的早期投入以产业资本为主，后期

才可能引入市场化基金。

八、发展展望

创介医疗所处的柔性介入手术机器人方向，是手术机器人领域的"深水区"，技术门槛高但临床价值明

确。公司依托招商局与AIRS的双重背景，在资本、技术与场景验证上具备稀缺资源。后续发展需关注三

类节点：一是核心产品"创介神磁""创介灵镜"的注册检验与临床试验进展；二是广东省中试平台投资落地

后的工程化与量产能力；三是在央企AI高价值场景示范带动下，能否在真实医院场景中形成可复制的应

用。对资料库而言，该项目是观察"央企+高校研究院"联合孵化硬科技医疗装备的典型样本，其成败对类

似孵化模式具有参考价值。若能在专科机器人赛道率先实现注册与商业化，将树立央企孵化医疗硬科技

的可复制范式。

从产业背景看，手术机器人是中国医疗器械国产替代的重点方向之一，政策层面将其纳入高端医疗

装备推广应用项目，资本市场亦曾给予高估值。但手术机器人商业化的核心难点在于：高昂的设备与耗

材成本、医生学习曲线、医院采购决策周期，以及三类医疗器械漫长的注册周期。专科机器人（神经介

入、呼吸介入）由于术式相对聚焦，相较全能型腔镜机器人更容易在特定科室形成突破，但市场天花板

也相应受限。创介医疗的"磁控柔性"路线在技术上另辟蹊径，其对迂曲管腔的贴合能力具有临床想象力，

但工程化成熟度与临床验证仍需时间。依托招商局与AIRS的联合孵化，公司在资源端具备优势，后续能

否将技术优势转化为注册证与真实世界应用，是决定其从"示范场景"走向"规模商业"的关键，这也是观察

央企孵化硬科技能否跨越"死亡之谷"的典型样本。

就技术路线本身而言，磁控柔性介入仍处在从实验室样机走向临床验证的关键阶段。与刚性的主从

操控式机器人相比，柔性系统在安全性（对血管/气道壁损伤更小）与可达性（能进入更迂曲的解剖结构



）上具有理论优势，但也面临力反馈缺失、磁场穿透深度受限、多自由度精确控制等工程挑战。这些问

题的解决，既依赖控制算法与材料科学的进步，也依赖大量离体与在体实验的数据积累。创介医疗选择

神经介入与呼吸介入两个场景切入，避开了腔镜机器人已被达芬奇高度垄断的赛道，体现了差异化的产

品策略。其能否在专科机器人这一尚处蓝海但商业化周期更长的市场中率先突围，将是检验"央企+高校

研究院"孵化模式成色的重要试金石，也关乎央企在医疗硬科技领域能否真正形成自主创新能力。

从资本与产业周期看，手术机器人属于典型的长周期硬科技赛道，从样机到注册证往往需数年，期

间对持续资金投入要求高。创介医疗由招商局体系与高校研究院共同孵化，在资本端具备相对从容的条

件，但也因此更需建立清晰的里程碑管理与商业化路径，避免陷入"技术先进但迟迟无法落地"的陷阱。20

26年世界人工智能大会"百业智景"的场景入选、与招商局联合实验室的设立，为其提供了展示与验证窗口

。对资料库而言，此类"央企+高校"孵化项目的观察重点，应放在注册进展、临床合作医院落地与中试产

能兑现三项硬指标上，而非仅看技术叙事的精彩程度。
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